1 is used as a square wave signal generator generates a square wave signal used for experimental development.

2 to drive a stepper motor for generating a square wave drive signal.

3 adjustable pulse generated for use by MCU.

4 adjustable pulse generation, control circuitry associated.

description:

1, Size: 3.1CM *2.2CM

1, the main chip: NE555;

2, Input voltage: 5V-15VDC. 5V power supply, the output current can 15MA around; 12V power supply, the output current can 35MA
around;

3, the input current: 100MA

4, the output amplitude: 4.2V V-PP to 11.4V V-PP. (Different depending on the input voltage, the output amplitude will be different)

5, the maximum output current: 15MA (5V power supply, V-PP greater than 50%), 35MA (12V power supply, V-PP greater than 50%
Advantages:

1, the output with LED indication, there is no output straightforward (low LED volume, high LED off frequency is relatively low, the LED
flashes);

2, the output level selectable frequency range, the output frequency is more continuously adjustable;

LF file: 1Hz ~ 50Hz

IF file: 50Hz ~ 1kHz

High-frequency file: 1KHz ~ 10kHz

HF file: 10kHz ~ 200kHz

3, the output duty cycle can fine-tune, duty cycle and frequency is not separately adjustable, adjusting the duty cycle will change the
frequency

4, the output frequency is adjustable;

Period T = 0.7 (RA +2 RB) C

RA, RB is 0-10K adjustable;

Low profile when C = 0.001UF;

IF stalls C = 0.1UF;

High-frequency file C = 1UF;

HF stalls C = 100UF, so the frequency of the waveform buyers can own calculations.



1 se utiliza como generador de sefial de onda cuadrada y genera una sefial de onda cuadrada utilizada para el desarrollo experimental.

2 para accionar un motor paso a paso para generar una sefial de accionamiento de onda cuadrada.

3 pulsos ajustables generados para uso por MCU.

4 generacion de pulsos ajustables, circuitos de control asociados.

descripcion:

1, tamafio: 3.1CM * 2.2CM

1, el chip principal: NE555;

2, voltaje de entrada: 5V-15VDC. Fuente de alimentacidén de 5V, la corriente de salida puede ser de 15 mA; Fuente de alimentacion de 12V, la corriente de salida puede ser de 35 mA.
alrededor;

3, la corriente de entrada: 100MA

4. Amplitud de salida: 4,2V V-PP a 11,4 V V-PP. (Diferente segun el voltaje de entrada, la amplitud de salida sera diferente)

5, corriente maxima de salida: 15MA (fuente de alimentacidn de 5V, V-PP superior al 50%), 35MA (fuente de alimentacion de 12V, V-PP superior al 50%
ventajas:

1, la salida con indicacion LED, no hay salida directa (bajo volumen del LED, alta frecuencia de apagado del LED es relativamente baja, el LED

parpadea);

2, el rango de frecuencia seleccionable del nivel de salida, la frecuencia de salida es ajustable de forma més continua;

Archivo LF: 1 Hz ~ 50 Hz

Archivo IF: 50 Hz ~ 1 kHz

Archivo de alta frecuencia: 1KHz ~ 10kHz

Archivo HF: 10kHz ~ 200kHz

3, el ciclo de trabajo de salida se puede ajustar, el ciclo de trabajo y la frecuencia no se pueden ajustar por separado, ajustar el ciclo de trabajo cambiara el
frecuencia

4, la frecuencia de salida es ajustable;

Periodo T=0,7 (RA+2RB) C

RA, RB es ajustable de 0 a 10 K;

Perfil bajo cuando C = 0,001 UF;

IF se detiene C=0,1 UF;

Archivo de alta frecuencia C = 1UF;

HF se detiene C = 100 UF, por lo que los compradores de la frecuencia de |la forma de onda pueden realizar sus propios célculos.



1 wird als Rechtecksignalgenerator verwendet und erzeugt ein Rechtecksignal, das fiir die experimentelle Entwicklung verwendet wird.

2 zum Antreiben eines Schrittmotors zum Erzeugen eines Rechteckwellen-Antriebssignals.

3 einstellbare Impulse zur Verwendung durch die MCU.

4 einstellbare Impulserzeugung, zugehorige Steuerschaltung.

Beschreibung:

1,Grofe: 3.1CM * 2.2CM

1, der Hauptchip: NE555;

2, Eingangsspannung: 5V-15VDC. 5V Stromversorgung, der Ausgangsstrom kann ca. 15MA betragen; 12V-Stromversorgung, der Ausgangsstrom kann 35MA betragen
um;

3, der Eingangsstrom: 100MA

4, die Ausgangsamplitude: 4,2 V V-PP bis 11,4 V V-PP. (Je nach Eingangsspannung ist die Ausgangsamplitude unterschiedlich.)

5, der maximale Ausgangsstrom: 15 MA (5 V-Stromversorgung, V-PP groRRer als 50 %), 35 MA (12 V-Stromversorgung, V-PP grofer als 50 %).
Vorteile:

1, der Ausgang mit LED-Anzeige, es gibt keinen direkten Ausgang (geringe LED-Lautstarke, hohe LED-Ausschaltfrequenz ist relativ niedrig, die LED
blitzt);

2, der Ausgangspegel wahlbarer Frequenzbereich, die Ausgangsfrequenz ist stufenlos einstellbar;

LF-Datei: 1 Hz ~ 50 Hz

ZF-Datei: 50 Hz ~ 1 kHz

Hochfrequenzdatei: 1KHz ~ 10kHz

HF-Datei: 10 kHz ~ 200 kHz

3. Das Ausgangstastverhéltnis kann fein eingestellt werden. Das Tastverhdltnis und die Frequenz sind nicht separat einstellbar. Durch Anpassen des Tastverhéltnisses wird sich das dndern
Frequenz

4, die Ausgangsfrequenz ist einstellbar;

Periode T=0,7(RA+2RB) C

RA, RB ist 0-10K einstellbar;

Niedriges Profil, wenn C = 0,001 UF;
IF blockiert C=0,1 UF;

Hochfrequenzdatei C = 1UF;

HF-Stande C = 100UF, sodass Kaufer die Frequenz der Wellenform selbst berechnen kénnen.



1 est utilisé comme générateur de signal d'onde carrée qui génére un signal d'onde carrée utilisé pour le développement expérimental.

2 pour piloter un moteur pas a pas pour générer un signal de commande 4 onde carrée.

3impulsions réglables générées pour une utilisation par MCU.

4 générations d'impulsions réglables, circuits de commande associés.

description:

1, taille: 3.1CM * 2.2CM

1, la puce principale : NE555;

2, tension d'entrée : 5 V-15 V CC. Alimentation 5V, le courant de sortie peut atteindre 15 mA environ ; Alimentation 12V, le courant de sortie peut 35MA
autour;

3, le courant d'entrée: 100MA

4, |'amplitude de sortie: 4,2V V-PP a 11,4 V V-PP. (Différent selon la tension d'entrée, 'amplitude de sortie sera différente)

5, le courant de sortie maximum: 15MA (alimentation 5V, V-PP supérieur a 50%), 35MA (alimentation 12V, V-PP supérieur a 50%

Avantages:

1, la sortie avec indication LED, il n'y a pas de sortie simple (faible volume de LED, fréquence d'arrét de LED élevée est relativement faible, la LED
clignote);

2, la plage de fréquence sélectionnable du niveau de sortie, la fréquence de sortie est réglable en continu ;

Fichier LF:1Hz~50 Hz

Flle SI': 50 Hz ~ 1 kHz

Fichier haute fréquence : 1 KHz ~ 10 kHz

Fichier HF : 10 kHz ~ 200 kHz

3, le cycle de service de sortie peut étre ajusté, le cycle de service et la fréquence ne sont pas réglables séparément, le réglage du cycle de service modifiera le
fréquence

4, la fréquence de sortie est réglable ;

Période T=0,7 (RA+2RB) C

RA, RB est réglablede 02 10K

Profil bas lorsque C=0,001UF ;
Slcale C=0,1UF;

Fichier haute fréquence C=1UF;

HF cale C = 100UF, donc la fréquence des acheteurs de forme d'onde peut posséder des calculs.
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1 viene utilizzato come generatore di segnale a onda quadra che genera un segnale a onda quadra utilizzato per lo sviluppo sperimentale.

2 per azionare un motore passo-passo per generare un segnale di comando ad onda quadra.

3 impulsi regolabili generati per |'uso da parte dell'MCU.

4 generazioni di impulsi regolabili, circuiti di controllo associati.

descrizione:

1, dimensioni:3.1cm * 2.2 cm

1, il chip principale: NE555;

2, tensione in ingresso: 5 V-15V CC. Alimentazione 5V, la corrente di uscita puo arrivare a 15MA circa; Alimentazione 12V, la corrente di uscita pué 35MA
in giro;

3, la corrente di ingresso: 100MA

4, |'ampiezza dell'uscita: da 4,2V V-PP a 11,4 V V-PP. (Diverso a seconda della tensione di ingresso, |'ampiezza di uscita sara diversa)

5, la corrente di uscita massima: 15MA (alimentazione 5V, V-PP superiore al 50%), 35MA (alimentazione 12V, V-PP superiore al 50%

Vantaggi:

1, l'uscita con indicazione LED, non esiste un'uscita semplice (basso volume del LED, alta frequenza di spegnimento del LED ¢ relativamente bassa, il LED
lampeggia);

2, la gamma di frequenza selezionabile del livello di uscita, la frequenza di uscita é regolabile in modo pili continuo;

File LF: 1Hz ~ 50Hz

File IF: 50Hz ~ 1kHz

File ad alta frequenza: 1KHz ~ 10kHz

File HF: 10kHz ~ 200kHz

3, il ciclo di lavoro in uscita puo essere regolato con precisione, il ciclo di lavoro e la frequenza non sono regolabili separatamente, la regolazione del ciclo di lavoro cambiera il
frequenza

4, la frequenza di uscita & regolabile;

Periodo T=0,7 (RA+2RB) C

RA, RB & regolabile da 0 a 10K;

Basso profilo quando C = 0,001UF;
SE stalli C = 0.1UF;

File ad alta frequenza C = 1UF;

Stallo HF C = 100UF, quindi la frequenza degli acquirenti della forma d'onda puo effettuare i propri calcoli.
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1 anvands som en fyrkantsvagssignalgenerator genererar en fyrkantsvagsignal som anvands for experimentell utveckling.

2 fér att driva en stegmotor for generering av en fyrkantvagsdrivsignal.

3justerbar puls genererad for anvandning av MCU.

4 justerbar pulsgenerering, styrkrets associerad.

beskrivning:

1, Storlek: 3.1CM * 2.2CM

1, huvudkretsen: NE555;

2, Ingdngsspanning: 5V-15VDC. 5V stromférsérjning, utstrommen kan 15MA runt; 12V stromfdrsdrjning, utstrommen kan 35MA
runtom;

3, ingangsstrommen: 100MA

4, utgangsamplituden: 4,2V V-PP till 11,4V V-PP. (Olik beroende pa ingdngsspanningen, utgangsamplituden kommer att vara annorlunda)
5, maximal utstrom: 15MA (5V stromfoérsorjning, V-PP storre dn 50%), 35MA (12V stromforsorjning, V-PP storre an 50%
Férdelar:

1, utgangen med LED-indikation, det finns ingen enkel utgang (lag LED-volym, hog LED-avfrekvens ar relativt lag, LED

blinkar);

2, utgangsnivans valbara frekvensomrade, utgangsfrekvensen ar mer kontinuerligt justerbar;

LF-fil: 1Hz ~ 50Hz

IF-fil: 50Hz ~ 1kHz

Hogfrekvent fil: 1KHz ~ 10kHz

HF-fil: 10kHz ~ 200kHz

3, den utgdende arbetscykeln kan finjustera, arbetscykeln och frekvensen &r inte separat justerbar, justering av arbetscykeln kommer att dndra
frekvens

4, utgangsfrekvensen ar justerbar;

Period T=0,7 (RA+2RB) C

RA, RB &r 0-10K justerbar;

Lag profil nar C =0,001 UF;
IF stall C=0,1 UF;

Hégfrekvent fil C = 1UF;

HF stannar C = 100UF, sa frekvensen av vagformskoparna kan dga berdkningar.



1 se pouzi/a jako generator obdélnikového signalu generujici obdélnikovy signal pouzfirany pro experimentalni vyvoj.

2 k pohonu krokového motoru pro generovani ritliciho signalu obdélnikového tvaru.

3 nastavitelné pulzy generované pro pouziti MCU.

4 nastavitelné generovani impulzQ, souvisejici ritlici obvody.

popis:

1, Velikost: 3.1CM * 2.2CM

1, hlavni cifp: NE555;

2, Vstupni napéti: 5V-15VDC. 5V napdjent, vystupni proud miz# kolem 15MA; Napajeni 12V, vystupni proud m(z¥ byt 35MA
kolem;

3, vstupni proud: 100MA

4, vystupni amplituda: 4,2V V-PP az*.1,4 V V-PP. (Rlzné v zavislosti na vstupnim napéti, vystupni amplituda se bude lisit)

5, maximalni vystupni proud: 15MA (5V napajeni, V-PP vétsfnez50%), 35MA (12V napajeni, V-PP vétsinez50%

vyhody:

1, vystup s indikaci LED, neexistuje zddny prffny vystup (nizka hlasitost LED, vysoka frekvence vypnuti LED je relativné nizka, LED dioda
blika);

2, vystupni Groven volitelny frekvenchi rozsah, vystupni frekvence je plynule nastavitelné;

LF soubor: 1Hz ~ 50Hz

IF soubor: 50Hz ~ 1kHz

Vysokofrekvenchi soubor: 1KHz ~ 10kHz

HF soubor: 10kHz ~ 200kHz

3, vystupni pracovni cyklus |ze jemné doladit, pracovni cyklus a frekvence nejsou samostatné nastavitelné, Upravou pracovniho cyklu se zméni
frekvence

4, vystupni frekvence je nastavitelna;

PeriodaT=0,7(RA+2RB) C

RA, RB je nastavitelna 0-10K;

Nizky profil, kdyz\C =0,001UF;

IF se zastavi C = 0,1 UF;

Vysokofrekvenchi soubor C = 1UF;

HF se zastavi C = 100UF, takz¥ frekvence kupujicich pribéhu maz¥ vlastni vypocty.
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1 stuzy jako generator sygnatu prostokatnego, generuje sygnat fali prostokatnej wykorzystywanej do prac rozwojowych.

2 do napedzania silnika krokowego w celu generowania sygnatu sterujacego o fali prostokatnej.

3 regulowane impulsy generowane do uzytku przez MCU.

4 regulowane generowanie impulsow, powigzane obwody sterujace.

opis:

1, rozmiar: 3.1CM * 2.2CM

1, gtéwny ukiad: NE555;

2, napiecie wejs¢iowe: 5V-15V DC. Zasilanie 5V, prad wyjs¢iowy mozé wynosic bkoto 15 MA; Zasilanie 12 V, prad wyjsciowy mozé wynosic 35MA
wokok;

3, prad wejsciowy: 100MA

4, amplituda wyjs¢iowa: 4,2 V V-PP do 11,4 V V-PP. (Rozne w zaleznosci od napiecia wejs¢iowego, amplituda wyjs¢iowa bedzie inna)

5, maksymalny prad wyjs¢iowy: 15MA (zasilanie 5V, V-PP wieksze niz 50%), 35MA (zasilanie 12 V, V-PP wieksze niz 50%

Zalety:

1, wyjsc€ie ze wskazaniem LED, nie ma bezposredniego wyjscia (niska glosfios¢tiody LED, wysoka czestotliwos¢wytaczania diody LED jest stosunkowo niska, dioda LED
miga);

2, zakres czestotliwos¢i do wyboru na poziomie wyjs¢iowym, czestotliwosé wyjs¢iowa jest bardziej ptynnie regulowana;

Plik LF: 1 Hz ~ 50 Hz

JESLI plik: 50 Hz ~ 1 kHz

Plik wysokiej czestotliwosci: 1 KHz ~ 10 kHz

Plik HF: 10 kHz ~ 200 kHz

3, wyjs¢iowy cykl pracy mozna dostroic;cykl pracy i czestotliwos¢hie sa regulowane oddzielnie, dostosowanie cyklu pracy zmieni
czestotliwos¢”

4, czestotliwoséwyjsciowa jest regulowana;

OkresT=0,7(RA+2RB) C

RA, RB mozna regulowactw zakresie 0-10 K;

Niski profil, gdy C=0,001 UF;
JESYI utknie w martwym punkcie C = 0,1 UF;

Plik wysokiej czestotliwosci C = 1UF;

HF blokuje C = 100 UF, wiec czestotliwos¢ przebiegu fali kupujacy mozé wykonac twtasne obliczenia.



1 wordt gebruikt als een blokgolfsignaalgenerator die een blokgolfsignaal genereert dat wordt gebruikt voor experimentele ontwikkeling.
2 om een stappenmotor aan te drijven voor het genereren van een blokgolfaandrijfsignaal.

3instelbare puls gegenereerd voor gebruik door MCU.

4 instelbare pulsgeneraties, bijbehorende stuurcircuits.

beschrijving:

1,Maat: 3.1CM *2.2CM

1, de belangrijkste chip: NE555;

2, Ingangsspanning: 5V-15VDC. 5V voeding, de uitgangsstroom kan 15MA rond zijn; 12V voeding, de uitgangsstroom kan 35MA zijn
rondom;

3, de ingangsstroom: 100MA

4, de uitgangsamplitude: 4,2 V V-PP tot 11,4 V V-PP. (Verschillend afhankelijk van de ingangsspanning, de uitgangsamplitude zal anders zijn)
5, de maximale uitgangsstroom: 15MA (5V voeding, V-PP groter dan 50%), 35MA (12V voeding, V-PP groter dan 50%

Voordelen:

1, de uitgang met LED-indicatie, er is geen eenvoudige uitgang (laag LED-volume, hoge LED-uitfrequentie is relatief laag, de LED
knippert);

2, het uitgangsniveau selecteerbaar frequentiebereik, de uitgangsfrequentie is traploos instelbaar;

LF-bestand: 1 Hz ~ 50 Hz

ALS-bestand: 50 Hz ~ 1 kHz

Hoogfrequent bestand: 1 KHz ~ 10 kHz

HF-bestand: 10 kHz ~ 200 kHz

3, de uitgangswerkcyclus kan worden verfijnd, de werkcyclus en de frequentie zijn niet afzonderlijk instelbaar, het aanpassen van de werkcyclus zal de
frequentie

4, de uitgangsfrequentie is instelbaar;

Periode T=0,7(RA+2RB) C

RA, RB zijn 0-10K instelbaar;

Laag profiel wanneer C = 0,001 UF;

ALS blokkeert C =0,1 UF;

Hoogfrequent bestand C = 1UF;

HF stopt C = 100UF, dus de frequentie van de golfvormkopers kan eigen berekeningen maken.



